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HARRAN Ü ııı ivrnsİresi rı p rırÜı-resi eci ı_ Raoyoı-oıi or KU RUIACAK çoK
slRALI DEDEKrönı-Ü siıciseyını_ı rorvıoenerİ rexırix şıRrıııarvıesi
KoNu: Bu Şartname kurumumuzun ihtiyacl olan multİdedektör bilgisayarlı tomografi (MDBT) cihazl
as8ari teknik özelliklerini ve diğer ilgili hususları kapsar. Üretaci firma önerilen cihazın üretiminin halen
sürdüğünü, imalatl durdurulmas| düşünülen veya kullanılmış bir sistem önermediğini kabul eder,

sisTEMiN ANA üNiTEtERi

ı. Tarama ünitesi ve dedektörsastemi

2. X-lşln jeneratörü Ve tüpü

3. Hasta masasl

4. Bilgisayar sistemi Ve operatör konsolu

5, İş istasyonu ve arşiv sistemi

5. otomatik enjeksiyon pompası

7. Aksesuarlar

8. Kuruıum

9. Denetim Ve muayene

10. Garanti Ve servis

11. Diğer hususlar

sısTEMiN ANA üNıTELERıNiN DETAYtl TANlMtANMAsl
1. TARAMA ÜNıTEsi vE DEDEKTöR sisTEMı

1. Gantri açıklığı en az 70 (yetmiş) santimetre çaplnda olacakt|r.

2. Gantri öne Ve arkaya doğru en az t 30" (otuz derece) eğim (talt) yapacaktır.

3, Gantri tarama alanı (Fieldofuiew) farklı değerlerde seçilebilmeli ve maksimum tarama
alanı Çapı 50 cm'den az olmamalıdır. sistem her türlü masa hızı Ve pitch değerinde 50
cm FoV değerıni desteklemelidİr.

4. Gantride pozisyonlama için lazer ışıklandırma sistemi ve operatör ile hastanın
haberleşmesini sağlayan interkom sistemi içermeIidir,

5. sistemde optimum alçak ve yüksek kontrast rezolüsyonunu sağlayacak şekilde katl Hal
(solid state) özelliğinde ultra hızlı yapıda stellar veya uFc veya Nano panel Elite veya
Gemstone clarity olarak isimlendirilen dedektörler bulunmalıdır. Detektörler 128 kesit
özelliğini sağlamak amacl ile en az 64 adet sıra detector mimarisinde ve en a2 64 veri
toplama kanallna (DAs) sahip olacaktlr. Dedektör her bir 360 derecelik dönüşte en az
128 kesit alabilmelidir.

6. sistem rekonstrüksiyon algoritmalar| ayrıntılı açıklanacaktır.
7. seçilebilen kesit kallnllğl değerleri volumetrik tarama ve helikal tarama modlarl icin

ayrl ayrı belirtilecek ve mimamum kesit kalınlığı be|irtilen modlarda en fazla o.6)i
nim ofacak, farklı kesit kaıınlığı değerleri de seçilebilecektir. sistemdeki en ince kesit Ikalınlığında 64'luk kesitler alınmalıdır,
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8. 360-1ik (üçyüz altmış) (full rotasyon) tarama için en klsa tarama zaman| en fazla 0.4
(slflr nokta dört) saniye olacaktlr. Tarama süreleri farklı değerlerde seçılebilecektir.

9. 360 derece bir rotasyonda z aksında aksiyal tarama metodunda kapsama alanı en
az 38 mm olacaktır.

10. sistem en az 80 saniye süresince kesintisiz spiral tarama yapabilmelidir. spiral tetkikler
istenilen pozisyonda ve multispiral olarak yapllabilmeli ve sistemde anatomiye has
örnek tarama protokolleri bulunmalıdır. sistemın spiral pitch değeri belirtilmeıi ve
istenilen değere aya rla na bilme lid ir.

11. sistem, real-time olarak ön-arka Ve lateral, oblik
sistemin tarama mesafesi en az 160 cm olmalıdlr.

skenogram çekebiImelidir.

12. EkG dalgaformu gösterimi gibi fonksiyonlar için gantra üzerinde veya yanında LcD
display sistemi bulunmalıdır.

13. Gantri üzerinde X- lşını on/off ışığı buIunmalıdır.

14. Multidedektör sistem bir 360"Iik rota,yonda en az 128 kesİt alabilme|idir.

ı5. Gantri tilt ayarl, gantri Veya operator konsolundan yapılabalecektir.

16. Acil durumda ve tehlike anlarında gantri ve masa hareketini durduracak bir emniyet
anahtarı (emergency off switch) gantri Veya hasta masasl ü2erinde bulunacaktlr.

u. Foküs-dedektör mesafesi belirtilecektir.

18.Gantry hlzh taramalara imkan verecek şekilde 36o"'continous Rotate-Rotate slip
Ring/Spiral teknolojisine sahip olmalıdır.

19. sistem, arşiv amaçlı görüntü transferi yapılabilmelidir. sistemİn saniyede
gerçekleştirdiği projeksiyon sayısı belirtilmelidir.

20. sistem, real-time olarak ön-arka, lateral, oblik skenogram çekebilmelidir. Maksimum
skenogram uzunluğu be lirtilme lid ir.

2. x_lşlN JENERATÖRÜ VE TÜPÜ

a. Röntgen jeneratörünün gücü en az 80 kw oımahdlr. Jeneratörün mA ve kv çallşma
bölgeleri belirtilecektir. Minimum-maksimum gerilim değerleri; 80-14O kV, minimum-
maksimum aklm değerleri; 20-650 mA'i sağlayabilmelidir. Pedıatrik yaş grubu için önemli
olan düŞük mA seÇeneği, teklifte belirtilecektir. Sistem, slip-ring özelliğine uygun ça|ışacak
yüksek frekanslı jeneratör içermelidir. Eşdeğer ifadeler kabul edilmeyecektir.

b. Röntgen tüpü çift foküslü olacaktlr Ve foküs büyüklükleri belirtilecektir.

c. Röntgen tüpü anod ısı kapasitesi en az 8.0 (sekiz nokta sıfır) MHU olmalıdır.

d. Tüpün anodunun ısı atım oranı en az 1.6 MHU/dakika olmalıdır.

e, sistemde tüpün aşlrl ısınma durumunda, tüpü koruyan ve kullanıcıyı uyaran koruma
sistemi bulunmalldlr. Bununla ilgili detaylI açıklama yapılmalıdır.

f. sistemde tüpün ulaştlğl kesit saylslnln veya çalışma saylslnln veya sürenin
izlenebileceği sayaç bulunmadır.
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